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Закон Ома для участка цепи, не содержащего ЭДС:


Ток, протекающий через сопротивление (R), прямо пропорционален напряжению на его зажимах и обратно пропорционален этому сопротивлению.
Первый закон Кирхгофа:


Алгебраическая сумма токов в узле схемы равна нулю; или сумма подтекающих к узлу токов равна сумме утекающих от него токов.
Второй закон Кирхгофа:


Алгебраическая сумма падений напряжений во всех сопротивлениях контура равна алгебраической сумме ЭДС в этом контуре.
Рассмотрим два примера на применение законов Ома и Кирхгофа:
Пример №1:
Как изменятся показания приборов (рис. 1) при перемещении движка переменного сопротивления вправо?
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Решение:
1. Указываем на схеме направления токов I– I4
2. Определяем характер изменения общего сопротивления цепи и отдельных ее участков.
Замечание: Увеличение и уменьшение сопротивлений, а также токов и напряжений будем отмечать стрелкой, направленной соответственно вверх или вниз.
При перемещении движка вправо сопротивление R3 уменьшается, т.е. ↓R3

a) 

б) 

в) 
3. По закону Ома определяем ток в общей цепи (I):

  (ток увеличился)

4. По закону Ома для участка цепи определяем ток (I1):

  (ток не изменился)
5. Ток (I2) определяем по первому закону Кирхгофа:

  (ток увеличился)
6. Напряжение (U4) определяем по второму закону Кирхгофа:


  Следовательно, 
(напряжение U4 уменьшилось)
7. Ток (I4) определяем по закону Ома:

  (ток уменьшился)
8. Ток (I3) не удается определить по закону Ома

 –  неопределенность,
поэтому следует воспользоваться первым законом Кирхгофа:

  (ток увеличился)
Вывод: При перемещении движка переменного сопротивления R3 вправо показания приборов изменятся следующим образом:
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	A1
	A2
	A3
	A4
	V4
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	↓
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Ниже приводится задание №1 для самостоятельной проработки студентами. (Номер варианта рисунка определяется преподавателем).
[bookmark: _Toc23930322][bookmark: _Toc25564610]Задание №1 для индивидуального решения
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